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Gerate-Eigenschaften MOVIKIT® -Diag nose

Antriebsstrange

Planung Inbetriebnahme

Funktionen PC-Steuerung Ubersicht Prozessdaten

SP5

Diagness

IS Status User-Timeout

@ MOVIKIT®-Diagnose

S Leistungsteil intermn

=,
Ty

Test+Erweiterte [= | Geratestatus
Diagnose =

MOVIKIT® Velocity Drive | MOVIRIT®
gt > MOVIKIT Velocity Drive
o8 Grundeinstellungen Endstufenzustand

) Nicht bereit — Endstufe gesperrt
Uberwachungsfunktionen Aktueller FCB

Antriebsfunktinnen FCB 00 Standard (-> FCB 02)

f=MI Ein-/Ausgénge PA 1: Steuerwort

SP5-Ausgangsdaten

B Aus SRR
Timeout-Counter
?® 155 PA 1: Steuerwort 0x2000 hex
PD Aktualisierung PA 2: Sollgeschwindigkeit 0 Umdr/min
2 Ein PA 3: Beschleunigung 1000 Umdr/(min*s)
PA 4: Verzégerung 1000 Umdr/(min*s)

PAS5:..DO03..DO00 0000 0000

PE 1: Statuswort

Feldbus-Schnittstelle Bit Funktion

M MOVIKIT® 0 Freigabe/Notstopp

gl L aufzeitkontrolle 1 Freigabe/Applikationsstopp

. Intern

Katalog

{0- Kommunikation konfigurieren n‘é- &

SP5-Eingangsdaten

L

Dx0000 hex
0 Umdr/min
0

0.0 % Motor-Nenndrehmoment

0000 0000 0000 0000

Antrieb

PE 1: Statuswort

PE 2: Istgeschwindigkeit
PE 3: Status/Hauptfehler Subfehler
PE 4: Istdrehmoment

PE5:..DI13..DI10, D107 ... DI OO

Drehzahl

Funktionsstatus Funktionsstatus Funktion

0] (0] Betriebsbereit
® 0] STO inaktiv
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